BAAINBw U6.2

Agenda 12.02

Agenda
Thema: F&T Communitytagung 2025
Datum: 12. Feb. 25 Uhrzeit: 13:30 h
von: BAAINBw U6.2 ort: Universitat Koblenz, Gebaude D Raum: D 238
Moderator: TORR Dr. Winkens
Nr.: Session Thema Verantwortlich: Beginn: Dauer:
. . . Johannes Pellenz / . .
1. |BegriiBung BegriiRung der Teilnehmer Christian Winkens U6.2 13:30 h 00:10
2. Organisatorisches Organisatorisches und Informationen Christian Winkens U6.2./ 13:40 h 00:05

Dietrich Paulus UniKo

3.

4 JF091 thirtogﬁzsﬁelg?otic Convoy (InterRoC) g:gf;::r;tzﬁlﬁzgdsysteme 13:45 h 00:20
6. JFO91 rjfliirtog?erslbllgee?e?]tgtic Convoy (InterRoC) /Tal?;(rjnggfre\:]vcoe" 14:25 h 00:20
7 JF091 Eggt);ﬁgﬁpuizr(léciggarg%en hochautomatisierten tf:ﬂﬁﬂﬁfifmé 14-45 h 00:30
8. Kaffeepause 15:15 h 00:15
9.

10./JF0O03 Robuste Navigation in unstrukturiertem Gelénde ggbfn;;?g:ppizg 15:30 h 00:30
11 HFO32 z/l)lilt'rier:;\;icz:ﬂa:grg;rg?erability between ROS-based robotic ﬁ:zﬁ?]r;ccj)?é:'i:(:(elg(o 16:00 h 00:30
12 JF092 iﬁgziiir:ﬁciz-nKartierung von Innenrdumen und 'FrirzsnlsggirngKlE 16:30 h 00:30

15. (Optional / No host) Weinverkostung beim Weingut Schwaab

Dietrich Paulus

TBA

16. (Optional / No host) Abendessen in einem Restaurant in Gils

Dietrich Paulus

TBA
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BAAINBw U6.2

Agenda 13.02

Agenda
Thema: F&T Communitytagung 2025
Datum: 13. Feb. 25 Uhrzeit: 8:30h
von: BAAINBw U6.2 Ort: Universitat Koblenz, Gebaude D Raum: D 238
Moderator: TORR Dr. Winkens
Nr.: Session Thema Verantwortlich: Beginn: Dauer:
Johannes Pellenz /
1. |BegriBung BegriiRung der Teilnehmer Christian Winkens 8:30 h 00:10
BAAINBw U6.2
2. Organisatorisches Organisatorisches Informationen Christian Winkens U6.2 8:40 h 00:05

/ Dietrich Paulus UniKo

Philipp Berthold

|

4. IF010 Multiobjekt-Multisensor-Datensatze ) N 8:45 h 00:30
UniBw Miinchen
Wettereinfliisse auf die Sensordaten autonomer Alberto Gonzalez . .

5. |IF010 Fahrzeuge: Strategien UniBw Miinchen 9:15h 00:30
6. IFO10 Die Adaption auf neue Umgebungen mit dem GOOSE- Pe@er Mo[tlmer 9:45 h 00:30
Datensatz UniBw Miinchen
7. Kaffeepause 10:15 00:15

Simulation zur Erzeugung synthetischer Test- und

Meyer / Hagmanns

|

9. |JFO38 Trai'ningsda_ten _ ] Fraunhofer I0SB 10:30h 00:30

LFO52 }ll_\s:::]egtrvl\(/:lc:(ljtr:% von Hilfsrobotern fur Aufklarung und l|_J| n/i fggﬁgf;oblenz 11:00 h 00:30
11 INFO76 Forschungsthemen UxV- Schwarmverfahren \(/:V'wigg’h petroll 12:00 h 00:30
12 Gemeinsames Mittagessen 12:30 01:00

—
13.

— Demo-Session Uni Koblenz 13:30 h 01:00
14.

18. Kaffeepause 14:30 00:15

15

Janko Petereit

16./JFO36 Parametrisierbare automatisierte Pfadplanung Fraunhofer 0SB 14:45 h 00:30

17. HF032 Mobile Manipulation fiir CasEvac Matthias Nieuwenhuisen 1515 030
Fraunhofer FKIE

20. JF036 Visual Place Recognition und Visual SLAM fiir schwierige Peer Neubert 15:45 h 00:30

und veranderliche

Universtitat Koblenz
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